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INTRODUZIONE

Grazie per aver acquistato la scheda d'indirizzo EKACPG. Questa
scheda d'indirizzo consente di configurare un sistema DICN e/o di
comunicare con il refrigeratore tramite la gestione centralizzata degli
impianti tecnici o un sistema di supervisione con protocollo Modbus.

SERIE DEI REFRIGERATORI

Questa scheda d'indirizzo specifica è progettata per il funzionamento
con refrigeratori delle serie indicate di seguito:

• EWAQ080~260DAYN****,

• EWYQ080~250DAYN****
*= ,   , 1, 2, 3, ..., 9, A, B, C, ..., Z

CONTENUTO DEL KIT

Questo kit contiene:

ATTREZZI NECESSARI PER L'INSTALLAZIONE

MANEGGIAMENTO DELLA SCHEDA D'INDIRIZZO

La scheda può subire danni nel caso venga maneggiata in modo
improprio. La scheda deve essere sempre afferrata reggendola per i
bordi. Non toccare la parte posteriore della scheda con le mani.

PROCEDURE L'INSTALLAZIONE DELLA SCHEDA 
D'INDIRIZZO

Installazione della scheda d'indirizzo

1 Montare i 4 distanziatori nei fori predisposti a tale scopo sul
pannello A11P PCB nel quadro elettrico, come mostrato nella
figura:
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PRIMA DI METTERE IN FUNZIONE L'APPARECCHIO
LEGGERE ATTENTAMENTE QUESTO MANUALE. NON
GETTARLO VIA MA RIPORLO IN UN LUOGO SICURO IN
MODO CHE SIA DISPONIBILE PER QUALSIASI
NECESSITÀ FUTURA.

L'INSTALLAZIONE O IL MONTAGGIO IMPROPRI
DELL'APPARECCHIO O DI UN SUO ACCESSORIO
POSSONO DAR LUOGO A FOLGORAZIONI, CORTO-
CIRCUITI, PERDITE OPPURE DANNI ALLE TUBAZIONI
O AD ALTRE PARTI DELL'APPARECCHIO. UTILIZZARE
ESCLUSIVAMENTE ACCESSORI ORIGINALI DAIKIN
PROGETTATI SPECIFICATAMENTE PER L'USO CON
L'APPARECCHIO E RICHIEDERNE L'INSTALLAZIONE A
UN TECNICO ESPERTO.

IN CASO DI DUBBI SULLE PROCEDURE DI MON-
TAGGIO O DI UTILIZZO, RIVOLGERSI AL RIVENDITORE
DAIKIN PER OTTENERE CONSIGLI E INFORMAZIONI.

A Scheda d'indirizzo

B Nucleo di ferrite

C Sacchetto in plastica contenente 4 distanziatori

D Manuale d'installazione

AB

C D

Prima di avviare l'apparecchio è indispensabile accertarsi
che esso sia stato installato correttamente. È quindi
necessario leggere accuratamente il Manuale d'installa-
zione che lo correda e le raccomandazioni precisate al
paragrafo "Verifiche prima dell'avvio".

Prima di installare la scheda d'indirizzo, scollegare
l'alimentazione.
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2 Installare la scheda d'indirizzo come mostrato nella figura:

Assicurarsi che la scheda d'indirizzo sia fissata in modo saldo.
Le teste dei distanziatori devono essere spinte correttamente nei
fori di montaggio situati ai 4 angoli della scheda d'indirizzo.

Collegamento dei fili
■ Configurazione DICN (fino a 4 unità di refrigerazione):

■ Il cablaggio tra le unità master e le unità slave deve essere
eseguito come mostrato nello schema dell'impianto elettrico
e nella figura.

■ Effettuare il collegamento F1/F2 per la comunicazione DIII
utilizzando un cavo a 2 fili da 0,75~1,25 mm2 (fino a 1000 m
dall'inizio alla fine).

■ Collegamenti F1/F2 sull'unità master e sull'ultima unità slave
della linea: togliere il rivestimento dei cavi e fissarli sul
morsetto della scheda d'indirizzo, come mostrato nella figura
(dettaglio C).

■ Collegamenti F1/F2 sulle unità slave tra l'unità master e
l'ultima unità slave della linea: togliere il rivestimento dei cavi
(dettaglio A) e fissarli sul morsetto della scheda d'indirizzo,
come mostrato nella figura (dettaglio B).

■ Configurazione di comunicazione Modbus (fino a 32 unità di
refrigerazione):

■ Il cablaggio tra le unità deve essere eseguito come mostrato
nello schema dell'impianto elettrico e nell'esempio.

■ Effettuare il collegamento RS485 +/– per la comunicazione
Modbus utilizzando un cavo a 2 fili da 0,75~1,25 mm2 (fino a
500 m dal sistema BMS al collegamento sull'ultima unità
della linea).

■ Per ogni gruppo di cavi da collegare ai morsetti, avvolgere i
cavi 2 volte sul nucleo di ferrite (1), quindi chiudere salda-
mente le due metà del nucleo di ferrite (2):

■ Tagliare i fili:

Unità master Unità slave 1
Unità slave 2 
(opzionale)

Unità slave 3 
(opzionale)

≤1000 m

10 mm

>10 mm

AAAA

BBBBB

CCCCC

Unità 1 Unità 2 Unità 3 Unità 4

1 Impostazione del commutatore a due vie S3A sulla scheda PCB

2 Morsetto sulla scheda d'indirizzo (collegare a + e - di RS485)

3 Nucleo di ferrite (avvolgere i cavi 2 volte)

4 Fino al morsetto BMS

■ = Impostazione del commutatore a due vie

ON OFF

S3A
ON OFF

S3A
ON OFF

S3A
ON OFF

S3ATerm. Term. Term. Term.

1

2

3

≤500 m
44

2

1

>250 mm
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■ Collegamenti RS485+/– sulle unità, tranne l'ultima unità della
linea: togliere il rivestimento dei cavi (dettaglio A) e fissarli sul
morsetto della scheda d'indirizzo, come mostrato nella figura
(dettaglio B).

■ Collegamenti RS485+/– sull'ultima unità della linea: togliere il
rivestimento dei cavi e fissarli sul morsetto della scheda
d'indirizzo, come mostrato nella figura (dettaglio C).

:

DESCRIZIONE GENERALE DI DICN
Per informazioni sulla regolazione delle impostazioni sul comando a
distanza e sull'utilizzo dell'unità in un sistema DICN, fare riferimento
al capitolo "Collegamento e configurazione di un sistema DICN".

DESCRIZIONE GENERALE DI MODBUS

La scheda d'indirizzo effettua la comunicazione con il protocollo
Modbus.

Componenti della rete di comunicazione

■ La rete di comunicazione è costituita da due componenti
principali:

■ La gestione centralizzata degli impianti tecnici (BMS) o
sistema di supervisione.

■ Il refrigeratore o i refrigeratori.

■ Il sistema BMS o di supervisione è in grado di comunicare con i
refrigeratori tramite la scheda d'indirizzo.
La gestione della comunicazione avviene secondo una struttura
master-slave in polling, dove il sistema BMS di supervisione è
l'unità master e le schede d'indirizzo sono le unità slave.

■ L'unità di refrigerazione può essere identificata dal supervisore
mediante assegnazione di un indirizzo nella rete Modbus.
L'indirizzo dell'unità di refrigerazione può essere programmato
durante la configurazione delle impostazioni del sistema BMS.

■ Il database delle variabili di ogni refrigeratore in cui è installata
una scheda d'indirizzo è il punto di riferimento per il fornitore del
sistema di supervisione in Modbus, che deve assegnare un
significato coerente alle variabili.
Il contenuto delle variabili può essere letto e/o scritto dal sistema
di supervisione. Le variabili possono essere di sola lettura
oppure di lettura/scrittura in base al refrigeratore collegato e/o al
programma applicativo in uso.
- Se il sistema di supervisione assegna un valore a una varia-

bile con stato di sola lettura, il comando non viene eseguito.
- Le variabili richieste dal sistema di supervisione, ma non 

disponibili in un refrigeratore con scheda d'indirizzo, vengono 
inviate dalla scheda d'indirizzo al sistema di supervisione con 
valore zero. Il sistema di supervisione deve procedere a una 
gestione corretta.

- Nel caso in cui il sistema di supervisione tenti di scrivere un 
valore di un parametro non compreso nell'intervallo, il 
tentativo di scrittura viene ignorato.

Informazioni generali sul protocollo Modbus

Il protocollo Modicon Modbus implementato nella scheda d'indirizzo
è conforme al contenuto del seguente documento:

Modicon Modbus Protocol
Reference Guide

Giugno 1996, PI-MBUS-300 Rev. J

Il protocollo Modbus implementato è di tipo RTU (Remote Terminal
Unit) sulla base dei tempi di trasmissione dei caratteri. La
configurazione utilizza la caratteristica multipunto di RS-485.
L'indirizzo inviato nel pacchetto Modbus consente l'indirizzamento
dell'unità di refrigerazione.

Comandi implementati per il protocollo Modbus

Di seguito sono elencati i comandi implementati nel programma:

È possibile notare quanto segue:

■ Vista la varietà di refrigeratori con schede d'indirizzo installate,
non viene fatta distinzione tra variabili di input (con stato di sola
lettura) e variabili di output (con stato di lettura/scrittura), in
modo che la conoscenza del database e della sua gestione
dipenda dal componente presente nel sistema di supervisione.

■ A causa della natura generica del sistema, la scheda d'indirizzo
risponde in modo analogo ai diversi comandi Modbus.

Rappresentazione dei dati del protocollo Modbus

■ Dati digitali
Tutti i dati digitali sono codificati per mezzo di un singolo bit:

■ '0' per OFF

■ '1' per ON

Tutte le variabili digitali sono assegnate a bit di registri
consecutivi, in ognuno dei quali:
- la variabile con indirizzo più basso è assegnata al bit meno 

significativo;
- la variabile con indirizzo più alto è assegnata al bit più 

significativo.

10 mm

>10 

AAAA

BBB

CCCC Comando Modbus Significato Note

01 read coil status 
(leggi stato 
serpentina)

Lettura di una o più 
variabili digitali

Ottiene lo stato corrente 
(ON/OFF) di un gruppo di 
sequenze logiche o input 
discreti

02 read input 
status (leggi 
stato input)

Lettura di una o più 
variabili digitali

Ottiene lo stato corrente 
(ON/OFF) di un gruppo di 
sequenze logiche o input 
discreti

03 read holding 
registers (leggi 
registri)

Lettura di una o più 
variabili analogiche

Ottiene il valore binario 
corrente di uno o più registri

04 read input 
registers (leggi 
registri input)

Lettura di una o più 
variabili analogiche

Ottiene il valore binario 
corrente di uno o più registri

05 force single coil 
(forza singola 
serpentina)

Scrittura di una o più 
variabili digitali 
singole

Impone lo stato ON oppure 
OFF per la singola 
serpentina

06 preset single 
register (pre-
imposta 
singolo 
registro)

Scrittura di una o più 
variabili analogiche 
singole

Inserisce un valore binario 
specifico in un registro

15 force multiple 
coils (forza più 
serpentine)

Scrittura di serie di 
variabili digitali

Impone lo stato ON oppure 
OFF per una serie di 
sequenze logiche da definire

16 preset multiple 
registers (pre-
imposta più 
registri)

Scrittura di serie di 
variabili analogiche

Inserisce valori binari 
specifici in una serie di 
registri consecutivi
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■ Dati analogici e interi
Un valore analogico e intero è rappresentato da un registro
WORD a 16 bit nella notazione binaria. Per ogni registro, il primo
byte contiene i bit di ordine alto, mentre il secondo byte contiene
i bit di ordine basso.

■ Le variabili analogice sono rappresentate in decimi:
- esempio: il valore 10,0 viene trasmesso come 0064h=100d;
- esempio: il valore –10,0 viene trasmesso come FF9Ch=

–100d.

■ Le variabili intere sono trasferite utilizzando il valore effettivo:
- esempio: il valore 100 viene trasmesso come 0064h=100d;

La scheda d'indirizzo opera sui registri, dove un registro deve
essere considerato di 16 bit.

Nel caso in cui il sistema BMS o di supervisione tenti di scrivere un
valore di un parametro non compreso nell'intervallo, il tentativo di
scrittura viene ignorato.

Codice di errore implementato

DEFINIZIONE DELLE IMPOSTAZIONI DEL SISTEMA 
BMS
Per informazioni sulla definizione delle impostazioni del sistema
BMS, fare riferimento al manuale d'installazione dell'unità di
refrigerazione.

Il morsetto del cavo (resistenza) è integrato nella scheda d'indirizzo e
viene abilitato per mezzo di un commutatore a due vie (S3A).

Esempio:

In questo esempio, l'ultimo commutatore a due vie in linea sulle
schede d'indirizzo delle unità di refrigerazione 1 e 2 deve essere
impostato su OFF. L'unità di refrigerazione 3 è l'ultima unità
della linea, pertanto l'ultimo commutatore a due vie in linea sulla
scheda d'indirizzo deve essere impostato su ON.

Menu di manutenzione: Sottomenu: Comunicazione

COMUNICAZIONE (quarta schermata)

COMUNICAZIONE (sesta schermata)

FUNZIONAMENTO DELLA SCHEDA D'INDIRIZZO

Assicurarsi che la scheda d'indirizzo sia fissata saldamente al
pannello A11P PCB, che il cablaggio del sistema DICN o della con-
figurazione di comunicazione Modbus sia effettuato correttamente, e
che le impostazioni del sistema BMS siano definite in modo corretto.

DATABASE DELLE VARIABILI

Il sistema BMS o di supervisione e l'unità di refrigerazione comuni-
cano attraverso un insieme fisso di variabili, definite anche numeri di
indirizzo. Di seguito sono riportate tutte le informazioni necessarie
sulle variabili digitali, intere e analogiche che il sistema BMS o di
supervisione può leggere o scrivere sulla scheda d'indirizzo del
refrigeratore.

Codice
Interpretazione 
di Modbus Condizione

1 Funzione non 
valida

Il messaggio non è supportato, oppure il 
numero di variabili richiesto è superiore al 
limite consentito (lunghezza ≤30)

BMS

ON OFF

A11P

ON OFF

A11P

ON OFF

A11P

A21P

A21P

03

02

01

S3A

S3A

S3A
Indirizzo

Indirizzo

Indirizzo

Unità di refrigerazione 1

Unità di refrigerazione 2

Unità di refrigerazione 3

■ = Impostazione del commutatore a due vie

M
as

te
r 

M
od

bu
s

S
la

ve
 M

od
bu

s
Unità 1 Unità 2 Unità 3 ...

RRRRSSSS444488885555 MMMMOOOODDDDBBBBUUUUSSSS MMMMOOOODDDDBBBBUUUUSSSS MMMMOOOODDDDBBBBUUUUSSSS MMMMOOOODDDDBBBBUUUUSSSS

ADDR:

(indirizzo) 01 02 03 ...

BR:

(velocità in baud) 19200 19200 19200 19200

PARITY:
EVEN

(1 STOPb)

EVEN

(1 STOPb)

EVEN

(1 STOPb)

EVEN

(1 STOPb)

Unità 1 Unità 2 Unità 3 ...

BMS 

CONTROL 

ALLOWED:

S S S S

Nel menu dello stato di input/output Ÿ è
sempre possibile verificare se la
comunicazione RS485 e DIII è attiva.

NOTA ■ La numerazione dei registri e delle serpentine
inizia da "1" nella notazione decimale.

■ La numerazione degli indirizzi di registri e serpen-
tine inizia da "00" nella notazione esadecimale.

_^     COMUNICAZIONE

      RS232 ONLINE:N

      RS485 ONLINE:S

       DIII ONLINE:S
EKACPG
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Variabili digitali

Numero 
del 
registro 
(decimale)

Indirizzo 
del 
registro 
(esadecimale)

Numero 
della 
serpentina 
(decimale)

Indirizzo 
della 
serpentina 
(esadecimale)

Lettura/
scrittura Descrizione Commento

1 00 1 00 — — Non utilizzato

4 03

49 30 L Stato dell'unità: monitoraggio 0= Off, 1= On

50 31 S Stato dell'unità: controllo 0= Off, 1= On

51 32 L Allarme generale 0= Nessun allarme, 1= allarme

52 33 L Stato del termostato 0= Off, 1= On

53 34 L Stato di basso rumore (solo per OPIF) 0= No, 1= Sì

54 35 L By-pass di bassa pressione attivo C1 0= No, 1= Sì

55 36 L By-pass di bassa pressione attivo C2 0= No, 1= Sì

63 3E L Raffreddamento libero attivo 0= No, 1= Sì

64 3F L Accensione/spegnimento a distanza abilitato 0= No, 1= Sì ("Sì " se "REMOTE ON/OFF" è 
selezionato su un ingresso digitale modificabile)

7 06

97 60 L Circuito di rilevamento fase invertita (L1-L2-L3) 1 0= OK, 1= Non OK [X12A (1-3-5)]

98 61 L Ingresso digitale: Circuito commutazione alta pressione 1 0= Aperto, 1= Chiuso [X4A]

99 62 L Ingresso digitale: Interblocco compressore 1 - Circuito 1 0= Aperto, 1= Chiuso [X5A]

100 63 L Ingresso digitale: Interblocco compressore 2 - Circuito1 0= Aperto, 1= Chiuso [X6A]

101 64 L Ingresso digitale: Relé di massimo carico ventola, livello 
ventola 1 - Circuito 1

0= Aperto, 1= Chiuso [X7A]

102 65 L Ingresso digitale: Relé di massimo carico ventola, livello 
ventola 2 - Circuito 1

0= Aperto, 1= Chiuso [X8A]

103 66 L Ingresso digitale: Relé di massimo carico ventola, livello 
ventola 3 - Circuito 1

0= Aperto, 1= Chiuso [X9A]

107 6A L Ingresso digitale: Circuito di sicurezza invertitore ventola 1 
(solo per OPIF)

0= Aperto, 1= Chiuso [X27A]

111 6E L Ingresso digitale: Flussostato 0= Aperto, 1= Chiuso [X30A]

112 6F L Ingresso digitale: Interblocco pompa 0= Aperto, 1= Chiuso [X31A]

8 07

113 70 L Ingresso digitale modificabile 1: Funzione non pre-definita 0= Aperto, 1= Chiuso [X32A (3-4)]

114 71 L Ingresso digitale modificabile 2: Funzione non pre-definita 0= Aperto, 1= Chiuso [X32A (1-2)]

115 72 L Uscita digitale: Contattore compressore 1 - Circuito 1 0= Aperto, 1= Chiuso [X13A]

116 74 L Uscita digitale: Contattore compressore 2 - Circuito 1 0= Aperto, 1= Chiuso [X14A]

117 74 L Uscita digitale: Elettroriscaldatore 0= Aperto, 1= Chiuso [X15A]

118 75 L Uscita digitale: Contattore pompa 0= Aperto, 1= Chiuso [X16A]

119 76 L Uscita digitale: Circuito valvola inversa 1 (solo per EWYQ) 0= Aperto, 1= Chiuso [X17A]

121 78 L Uscita digitale: Livello ventola 1 - Circuito 1 0= Aperto, 1= Chiuso [X19A (1-3)]

122 79 L Uscita digitale: Livello ventola 2 - Circuito 1 0= Aperto, 1= Chiuso [X19A (5-7)]

123 7A L Uscita digitale: Livello ventola 3 - Circuito 1 0= Aperto, 1= Chiuso [X20A]

126 7D L Uscita digitale modificabile 1: "SICUREZ.+W(NO)" 
(predefinito)

0= Aperto, 1= Chiuso [X22A]

128 7F L Uscita digitale modificabile 2: "GEN.OPERATION" 
(predefinito)

0= Aperto, 1= Chiuso [X24A]

9 08

129 80 L Uscita digitale modificabile 3: Funzione non pre-definita 0= Aperto, 1= Chiuso [X25A]

130 81 L Ingresso digitale modificabile 3: Funzione non pre-definita 0= Aperto, 1= Chiuso [X65A] (1-2)

131 82 L Ingresso digitale modificabile 4: Funzione non pre-definita 0= Aperto, 1= Chiuso [X65A] (3-4)

136 87 L Uscita digitale modificabile 6: Funzione non pre-definita 0= Aperto, 1= Chiuso [X63A]

137 88 L Uscita digitale modificabile 4: Funzione non pre-definita 0= Aperto, 1= Chiuso [X64A] (1-3)

138 89 L Uscita digitale modificabile 5: Funzione non pre-definita 0= Aperto, 1= Chiuso [X64A] (5-7)

10 09

145 90 L Circuito di rilevamento fase invertita (L1-L2-L3) 2 0= OK, 1= Non OK [X12A (1-3-5)]

146 91 L Ingresso digitale: Circuito commutazione alta pressione 2 0= Aperto, 1= Chiuso [X4A]

147 92 L Ingresso digitale: Interblocco compressore 1 - Circuito 2 0= Aperto, 1= Chiuso [X5A]

148 93 L Ingresso digitale: Interblocco compressore 2 - Circuito 2 0= Aperto, 1= Chiuso [X6A]

149 94 L Ingresso digitale: Relé di massimo carico ventola, livello 
ventola 1 - Circuito 2

0= Aperto, 1= Chiuso [X7A]

150 95 L Ingresso digitale: Relé di massimo carico ventola, livello 
ventola 2 - Circuito 2

0= Aperto, 1= Chiuso [X8A]

151 96 L Ingresso digitale: Relé di massimo carico ventola, livello 
ventola 3 - Circuito 2

0= Aperto, 1= Chiuso [X9A]

155 9A L Ingresso digitale: Circuito di sicurezza invertitore ventola 2 
(solo per OPIF)

0= Aperto, 1= Chiuso [X27A]

11 0A

163 A2 L Uscita digitale: Contattore compressore 1 - Circuito 2 0= Aperto, 1= Chiuso [X13A]

164 A3 L Uscita digitale: Contattore compressore 2 - Circuito 2 0= Aperto, 1= Chiuso [X14A]

167 A6 L Uscita digitale: Circuito valvola inversa 2 (solo per EWYQ) 0= Aperto, 1= Chiuso [X17A]

169 A8 L Uscita digitale: Livello ventola 1 - Circuito 2 0= Aperto, 1= Chiuso [X19A (1-3)]

170 A9 L Uscita digitale: Livello ventola 2 - Circuito 2 0= Aperto, 1= Chiuso [X19A (5-7)]

171 AA L Uscita digitale: Livello ventola 3 - Circuito 2 0= Aperto, 1= Chiuso [X20A]
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Variabili analogiche e intere

Indirizzo 
(decimale)

Indirizzo 
del 
registro 
(esadecimale)

Lettura/
scrittura Descrizione Unità di misura Commento

18 11 L/S Punto di regolazione entrata raffreddamento attivo °C x 1/10 Dipende dall'ingresso digitale modificabile: 
Punto di regolazione doppio

19 12 L/S Punto di regolazione uscita raffreddamento attivo °C x 1/10 Dipende dall'ingresso digitale modificabile: 
Punto di regolazione doppio

21 14 L/S Punto di regolazione entrata riscaldamento attivo 
(solo per EWYQ)

°C x 1/10 Dipende dall'ingresso digitale modificabile: 
Punto di regolazione doppio

22 15 L/S Punto di regolazione uscita riscaldamento attivo 
(solo per EWYQ)

°C x 1/10 Dipende dall'ingresso digitale modificabile: 
Punto di regolazione doppio

23 16 L/S Punto di regolazione entrata raffreddamento 1 °C x 1/10 —

24 17 L/S Punto di regolazione entrata raffreddamento 2 °C x 1/10 —

25 18 L/S Punto di regolazione uscita raffreddamento 1 °C x 1/10 —

26 19 L/S Punto di regolazione uscita raffreddamento 2 °C x 1/10 —

29 1C L/S Punto di regolazione entrata riscaldamento 1 
(solo per EWYQ)

°C x 1/10 —

30 1D L/S Punto di regolazione entrata riscaldamento 2 
(solo per EWYQ)

°C x 1/10 —

31 1E L/S Punto di regolazione uscita riscaldamento 1 
(solo per EWYQ)

°C x 1/10 —

32 1F L/S Punto di regolazione uscita riscaldamento 2 
(solo per EWYQ)

°C x 1/10 —

35 22 L/S Termostato A °C x 1/10 —

36 23 L/S Termostato B °C x 1/10 —

37 24 L/S Termostato C °C x 1/10 —

39 26 L Temperatura minima acqua in uscita °C x 1/10 —

40 27 L Temperatura circuito alta pressione 1 °C x 1/10 —

41 28 L Temperatura circuito bassa pressione 1 °C x 1/10 —

42 29 L Temperatura circuito alta pressione 2 °C x 1/10 —

43 2A L Temperatura circuito bassa pressione 2 °C x 1/10 —

82 51 L Ingresso analogico: Sensore di temperatura ambiente °C x 1/10 [X33A]

83 52 L Ingresso analogico: Sensore dell'acqua in entrata °C x 1/10 [X34A]

84 53 L Ingresso analogico: Sensore dell'acqua in uscita °C x 1/10 [X35A]

85 54 L Ingresso analogico: Circuito sensore temperatura 
aspirazione 1

°C x 1/10 [X36A]

86 55 L Ingresso analogico: Circuito sensore temperatura 
tubazioni refrigerante 1

°C x 1/10 [X37A]

87 56 L Ingresso analogico: Sensore temperatura serpentina 1 - 
Circuito 1 (solo per EWYQ)

°C x 1/10 [X38A]

88 57 L Ingresso analogico: Sensore temperatura serpentina 2 - 
Circuito 1 (solo per EWYQ)

°C x 1/10 [X39A]

89 58 L Ingresso analogico: Sensore temperatura scarico 1 - 
Circuito 1

°C x 1/10 [X40A]

90 59 L Ingresso analogico: Sensore temperatura scarico 2 - 
Circuito 1

°C x 1/10 [X41A]

91 5A L Ingresso analogico: Circuito sensore alta pressione 1 bar x 1/10 [X42A]

92 5B L Ingresso analogico: Circuito sensore bassa pressione 1 bar x 1/10 [X43A]

93 5C L Ingresso analogico: Misurazione corrente (solo per 
OP57)

A x 1/10 [X44A]

94 5D L Ingresso analogico: Misurazione tensione (solo per 
OP57)

V x 1/10 [X45A]

96 5F L Ingresso analogico: Sensore temperatura aspirazione 
riscaldamento 1 - Circuito 1 (solo per EWYQ)

°C x 1/10 [X66A]

98 61 L Ingresso analogico: Sensore temperatura aspirazione 
riscaldamento 2 - Circuito 1 (solo per EWYQ)

°C x 1/10 [X67A]

99 62 L Ingresso analogico modificabile 2: Funzione non 
pre-definita

(V o mA o °C x 
1/10) o DI

Se tipo= DI, allora 0= Aperto, 50= Chiuso [X68A]

100 63 L Ingresso analogico modificabile 1: Funzione non 
pre-definita

(V o mA o °C x 
1/10) o DI

Se tipo= DI, allora 0= Aperto, 50= Chiuso [X69A]

101 64 L Ingresso analogico modificabile 4: Funzione non 
pre-definita

(V o mA o °C x 
1/10) o DI

Se tipo= DI, allora 0= Aperto, 50= Chiuso [X70A]

102 65 L Ingresso analogico modificabile 3: Funzione non 
pre-definita

(V o mA o °C x 
1/10) o DI

Se tipo= DI, allora 0= Aperto, 50= Chiuso [X71A]

103 66 L Uscita analogica: Circuito segnale velocità ventola 1 
(solo per OPIF)

V x 1/10 [X72A (3-4)]

105 68 L Ingresso analogico modificabile 1: Funzione non pre-
definita

V o mA x 1/10 [X73A]

106 69 L Uscita analogica: Circuito segnale velocità ventola 2 
(solo per OPIF)

V x 1/10 [X74A (4-5)]

131 82 L Ingresso analogico: Sensore temperatura aspirazione 
riscaldamento 1 - Circuito 2 (solo per EWYQ)

°C x 1/10 [X34A]
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132 83 L Ingresso analogico: Sensore temperatura aspirazione 
riscaldamento 2 - Circuito 2 (solo per EWYQ)

°C x 1/10 [X35A]

133 84 L Ingresso analogico: Circuito sensore temperatura 
aspirazione 2

°C x 1/10 [X36A]

134 85 L Ingresso analogico: Circuito sensore temperatura 
tubazioni refrigerante 2

°C x 1/10 [X37A]

135 86 L Ingresso analogico: Sensore temperatura serpentina 1 - 
Circuito 2 (solo per EWYQ)

°C x 1/10 [X38A]

136 87 L Ingresso analogico: Sensore temperatura serpentina 2 - 
Circuito 2 (solo per EWYQ)

°C x 1/10 [X39A]

137 88 L Ingresso analogico: Sensore temperatura scarico 1 - 
Circuito 2

°C x 1/10 [X40A]

138 89 L Ingresso analogico: Sensore temperatura scarico 2 - 
Circuito 2

°C x 1/10 [X41A]

139 8A L Ingresso analogico: Circuito sensore alta pressione 2 bar x 1/10 [X42A]

140 8B L Ingresso analogico: Circuito sensore bassa pressione 2 bar x 1/10 [X43A]

178 B1 L Codice di errore (l'errore attivo è quello con priorità più 
alta)

— 0= Nessuna protezione 1=… (fare riferimento a 
"Panoramica dei valori interi per i codici di sicurezza" a 
pagina 10)

179 B2 L Codice di errore (errore attivo con priorità più alta) — 0= Unità, 1= Circuito 1, 2= Circuito 2, 5= Rete, 
6= Avvertenza

180 B3 L Codice di errore (errore attivo selezionato); fare 
riferimento al parametro intero 182

— 0= Nessuna protezione 1=… (fare riferimento a 
"Panoramica dei valori interi per i codici di sicurezza" a 
pagina 10)

181 B4 L Tipo di errore (errore attivo selezionato); fare riferimento 
al parametro intero 182

— 0= Unità, 1= Circuito 1, 2= Circuito 2, 5= Rete, 
6= Avvertenza

182 B5 L/S Numero errore attivo selezionato — Le informazioni sull'errore attivo corrispondente a questo 
numero di riferimento sono visualizzate nelle variabili 
180 e 181 (input massimo consentito = valore della 
variabile 183) 

183 B6 L Numero massimo di errori attivi presenti — —

184 B7 L/S Impostazione modalità raffreddamento/riscaldamento
Commento: L sono il caso di raffreddamento/
riscaldamento a distanza con ingresso digitale 
selezionato nel software

— 0= RAFFRED, 1= RISCALD

185 B8 L/S Modalità termostato — 0= CONTR. MANUALE, 1= ENT ACQUA, 
2= OUT ACQUA

186 B9 L Modalità attiva — 0= MODO MANUALE, 1= ENTSP1, 2= ENTSP2, 
3= OUTSP1, 4= OUTSP2

187 BA L Capacità unità % —

188 BB L Capacità C1 % —

189 BC L Capacità C2 % —

192 BF L Corrente unità (solo per OP57) A —

199 C6 L/S Modalità limite capacità — 0= NON ATTIVO, 1= VARIA DIG.ING, 
2= LIMIT 25%, 50%, 75% o LIM. TARATURE 
(fare riferimento alla variabile successiva)

200 C7 L/S Selezione modalità limite capacità — Valido solo se l'indirizzo 199 è uguale a "2"
0= LIMIT 25%, 1= LIMIT 50%, 2= LIMIT 75%, 
3= LIM. TARATURE

201 C8 L/S Impostazione limitazione capacità per C11 — 0= OFF, 1= ON

202 C9 L/S Impostazione limitazione capacità per C12 — 0= OFF, 1= ON

203 CA L/S Impostazione limitazione capacità per C21 — 0= OFF, 1= ON

204 CB L/S Impostazione limitazione capacità per C22 — 0= OFF, 1= ON

205 CC L/S Modalità basso rumore — 0= NON ATTIVO, 1= VARIA DIG.ING, 
2= PROG.QUOTIDIANO, 3= ATTIVO

206 CD L Stato di C11 —
1= SI PARTENZA, 2= NO PRIORITA, 
3= NO FLUS, 4= ACCENSPOMPA, 
5= TIMERS OCC, 6= FREE COOLING, 
7= AREC ENT., 8= MACCH. OFF, 
9= STANDBY DICN, 10= LIMIT, 
11= MIN.RUN.TIM, 12= AP SETBACK;
Software V1.0:
13= SBRINAMENTO, 14= ANTIGELO, 
15= DIS ANTIGELO, 16= SICUREZZ ATT
Software V2.0 e successivi:
13= COMP PR, 14= SBRINAMENTO, 
15= ANTIGELO, 16= DIS ANTIGELO, 
17= SICUREZZ ATT

207 CE L Stato di C12

208 CF L Stato di C21

210 D1 L Stato di C22
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211 D2 L RH11 (ore di funzionamento compressore 11) - 
Parte superiore

h x 1000 Ore di funzionamento = Parte superiore x 1000 + 
Parte inferiore

212 D3 L RH11 (ore di funzionamento compressore 11) - 
Parte inferiore

h

213 D4 L RH12 (ore di funzionamento compressore 12) - 
Parte superiore

h x 1000

214 D5 L RH12 (ore di funzionamento compressore 12) - 
Parte inferiore

h

215 D6 L RH21 (ore di funzionamento compressore 21) - 
Parte superiore

h x 1000

216 D7 L RH21 (ore di funzionamento compressore 21) - 
Parte inferiore

h

217 D8 L RH22 (ore di funzionamento compressore 22) - 
Parte superiore

h x 1000

218 D9 L RH22 (ore di funzionamento compressore 22) - 
Parte inferiore

h

219 DA L C11C (ore di raffreddamento compressore 11) - 
Parte superiore (solo per EWYQ)

h x 1000 Ore di funzionamento = Parte superiore x 1000 + 
Parte inferiore

220 DB L C11C (ore di raffreddamento compressore 11) - 
Parte inferiore (solo per EWYQ)

h

221 DC L C12C (ore di raffreddamento compressore 12) - 
Parte superiore (solo per EWYQ)

h x 1000

222 DD L C12C (ore di raffreddamento compressore 12) - 
Parte inferiore (solo per EWYQ)

h

223 DE L C21C (ore di raffreddamento compressore 21) - 
Parte superiore (solo per EWYQ)

h x 1000

224 DF L C21C (ore di raffreddamento compressore 21) - 
Parte inferiore (solo per EWYQ)

h

226 E1 L C22C (ore di raffreddamento compressore 22) - 
Parte superiore (solo per EWYQ)

h x 1000

227 E2 L C22C (ore di raffreddamento compressore 22) - 
Parte inferiore (solo per EWYQ)

h

228 E3 L C11H (ore di riscaldamento compressore 11) - 
Parte superiore (solo per EWYQ)

h x 1000 Ore di funzionamento = Parte superiore x 1000 + 
Parte inferiore

229 E4 L C11H (ore di riscaldamento compressore 11) - 
Parte inferiore (solo per EWYQ)

h

230 E5 L C12H (ore di riscaldamento compressore 12) - 
Parte superiore (solo per EWYQ)

h x 1000

231 E6 L C12H (ore di riscaldamento compressore 12) - 
Parte inferiore (solo per EWYQ)

h

232 E7 L C21H (ore di riscaldamento compressore 21) - 
Parte superiore (solo per EWYQ)

h x 1000

233 E8 L C21H (ore di riscaldamento compressore 21) - 
Parte inferiore (solo per EWYQ)

h

234 E9 L C22H (ore di riscaldamento compressore 22) - 
Parte superiore (solo per EWYQ)

h x 1000

235 EA L C22H (ore di riscaldamento compressore 22) - 
Parte inferiore (solo per EWYQ)

h

236 EB L CS11 (numero di avvii compressore 11) - 
Parte superiore

— Numero di avvii compressione = Parte superiore x 1000 
+ Parte inferiore

237 EC L CS11 (numero di avvii compressore 11) - Parte inferiore —

238 ED L CS12 (numero di avvii compressore 12) - 
Parte superiore

—

239 EE L CS12 (numero di avvii compressore 12) - Parte inferiore —

242 F1 L CS21 (numero di avvii compressore 21) - 
Parte superiore

—

243 F2 L CS21 (numero di avvii compressore 21) - Parte inferiore —

244 F3 L CS22 (numero di avvii compressore 22) - 
Parte superiore

—

245 F4 L CS22 (numero di avvii compressore 22) - Parte inferiore —

246 F5 L Stato effettivo circuito ventola 1 — 0= Off, 1= LLLL, 2= LLL, 3= LL, 4= Basso, 5= Medio, 
6= Alto

Stato effettivo circuito ventola 1 (OPIF) % 0~100

247 F6 L Stato effettivo circuito ventola 2 — 0= Off, 1= LLLL, 2= LLL, 3= LL, 4= Basso, 5= Medio, 
6= Alto

Stato effettivo circuito ventola 2 (OPIF) % 0~100

250 F9 L/S Controllo entrata tempo caricamento s —

251 FA L/S Controllo entrata tempo scaricamento s —

252 FB L/S Controllo uscita tempo caricamento s —

253 FC L/S Controllo uscita tempo scaricamento s —

254 FD L BMS consentito — 0= No, 1= Sì
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255 FE L Versione software superiore — Versione= Versione software superiore.Versione software 
inferiore256 FF L Versione software inferiore —

258 101 L Codice software PCB principale — Valore xxxx=> SPxxxxy zzz (es. SP1532A 036)

259 102 L Codice software PCB estensione 1 — Valore xxxx=> SPxxxxy zzz (es. SP1559A 009)

260 103 L Codice software comando a distanza — Valore xxxx=> SPxxxxy zzz (es. SP1534A 028)

261 104 L Codice software carattere PCB principale — Valore y (0=" ", 1="A", 2="B" …)=> SPxxxxy zzz

262 105 L Codice software carattere PCB estensione — Valore y (0=" ", 1="A", 2="B" …)=> SPxxxxy zzz

263 106 L Codice software carattere comando a distanza — Valore y (0=" ", 1="A", 2="B" …)=> SPxxxxy zzz

264 107 L Versione software PCB principale — Valore zzz=> SPxxxxy zzz

265 108 L Versione software PCB estensione — Valore zzz=> SPxxxxy zzz

266 109 L Versione software PCB comando a distanza — Valore zzz=> SPxxxxy zzz

267 10A L Tipo unità 1 — 0= AW

268 10B L Tipo unità 2 — 0= CO, 1= RH

269 10C L Tipo unità 3 kW 0~999

270 10D L Numero di circuiti — 1, 2

271 10E L Numero di evaporatori — 1

272 10F L Numero di serpentine — 1, 2

274 111 L Refrigerante — 0= R410A

275 112 L Tipo compressore — 0= SCL

276 113 L Tipo EEV — 0= "P"

277 114 L Opzione VA (OP57) — 0= No, 1= Sì

278 115 L Opzione ventola (OPIF) — 0= No, 1= Sì

279 116 L Opzione pompa doppia (OPTP oppure OPTC) — 0= No, 1= Sì

280 117 L Opzione evaporatore (OP10) — 0= No, 1= Sì

281 118 L/S Numero di slave (solo per DICN + Master) — —

282 119 L Master o slave (solo per DICN) — 0= Master, 1= Slave1, 2= Slave2, 3= Slave3

283 11A L/S Modalità (solo per DICN) — 0= Normale, 1= Standby, 2= Disconnessione ON/OFF

284 11B L Stato del master (solo per DICN) — 0= Normale, 1= Standby, 2= Disconnessione ON/OFF, 
3= Sicurezza

285 11C L Stato di S1 (solo per DICN) — 0= Normale, 1= Standby, 2= Disconnessione ON/OFF, 
3= Sicurezza

286 11D L Stato di S2 (solo per DICN) — 0= Normale, 1= Standby, 2= Disconnessione ON/OFF, 
3= Sicurezza

287 11E L Stato di S3 (solo per DICN) — 0= Normale, 1= Standby, 2= Disconnessione ON/OFF, 
3= Sicurezza
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Panoramica dei valori interi per i codici di sicurezza

Valore Messaggio del menu di sicurezza Valore Messaggio del menu di sicurezza

0 SICUR MACCH Nessuna protezione 62 SICUR. CIRCUIT1 "1J5:ASP.SENSOR ERRH1"

1 SICUR MACCH "0F0:ARRESTO DI EMERG" 63 SICUR. CIRCUIT1 "1J5:ASP.SENSOR ERRH2"

2 SICUR MACCH "0AE:FLUSSO INTERROTT" 64 UNITA WARNING "1J6:SERP1 SENSOR ERR"

3 SICUR MACCH "0A4:ANTIGELO" 65 UNITA WARNING "1J7:SERP2 SENSOR ERR"

4 SICUR MACCH "0C9:ERR SENS ENT" 66 SICUR. CIRCUIT1 "1J5:REFR SENSOR ERR"

5 SICUR MACCH "0CA:ERR SENS OUT" 67 SICUR MACCH "0A4:ANTIGELO C1"

6 SICUR MACCH "0H9:SENS.AMB.DI TEMP" 70 SICUR. CIRCUIT2 "2U1:REV.PHASE.P"

9 SICUR MACCH "0U4:ERR.COMM.EXT PCB" 71 SICUR. CIRCUIT2 "2E3:SWITCH ALTA PR"

10 SICUR MACCH "0U4:ERR.COMM.MAINPCB" 75 SICUR. CIRCUIT2 "2E4:PRESSIONE BASSA"

12 SICUR MACCH "0AE:INTERBL.POMPA" 77 SICUR. CIRCUIT2 "2JA:AP SENSOR ERR"

14 UNITA WARNING "0AE:FLUSSO INTERROTT" 78 SICUR. CIRCUIT2 "2JC:BP SENSOR ERR"

16 UNITA WARNING "0C9:ERR SENS ENT" 82 SICUR. CIRCUIT2 "253:VEN INV ERR."

17 SICUR MACCH "0A9:ERR.COMM.EEV PCB" 84 SICUR. CIRCUIT2 "2J3:MAN.SENSOR ERR1"

18 SICUR MACCH "0A9:EEV PCB ERR" 85 SICUR. CIRCUIT2 "2F3:ALTO MAND.TEMP1"

19 SICUR MACCH "0UA:OP.NOT CONFIRMED" 86 UNITA WARNING "253:VEN OVERC.ST1"

29 SICUR MACCH "0U5:PROBLEMA PCB COM" 87 UNITA WARNING "253:VEN OVERC.ST2"

30 SICUR. CIRCUIT1 "1U1:REV.PHASE.P" 88 UNITA WARNING "253:VEN OVERC.ST3"

31 SICUR. CIRCUIT1 "1E3:SWITCH ALTA PR" 89 SICUR. CIRCUIT2 "2A9:EEV ERR"

35 SICUR. CIRCUIT1 "1E4:PRESSIONE BASSA" 90 SICUR. CIRCUIT2 "253:VEN OVERC.ST1"

37 SICUR. CIRCUIT1 "1JA:AP SENSOR ERR" 91 SICUR. CIRCUIT2 "253:VEN OVERC.ST2"

38 SICUR. CIRCUIT1 "1JC:BP SENSOR ERR" 92 SICUR. CIRCUIT2 "253:VEN OVERC.ST3"

42 SICUR. CIRCUIT1 "153:VEN INV ERR." 93 SICUR. CIRCUIT2 "2J5:ASP.SENSOR ERR"

44 SICUR. CIRCUIT1 "1J3:MAN.SENSOR ERR1" 94 SICUR. CIRCUIT2 "2A9:SUPERHEAT ERR"

45 SICUR. CIRCUIT1 "1F3:ALTO MAND.TEMP1" 96 UNITA WARNING "2E3:AP SETBACK"

46 UNITA WARNING "153:VEN OVERC.ST1" 97 UNITA WARNING "2E6:COMP PR"

47 UNITA WARNING "153:VEN OVERC.ST2" 98 SICUR. CIRCUIT2 "2E6:COMPR 1 SIC."

48 UNITA WARNING "153:VEN OVERC.ST3" 99 SICUR. CIRCUIT2 "2E6:COMPR 2 SIC."

49 SICUR. CIRCUIT1 "1A9:EEV ERR" 100 SICUR. CIRCUIT2 "2J3:MAN.SENSOR ERR2"

50 SICUR. CIRCUIT1 "153:VEN OVERC.ST1" 101 SICUR. CIRCUIT2 "2F3:ALTO MAND.TEMP2"

51 SICUR. CIRCUIT1 "153:VEN OVERC.ST2" 102 SICUR. CIRCUIT2 "2J5:ASP.SENSOR ERRH1"

52 SICUR. CIRCUIT1 "153:VEN OVERC.ST3" 103 SICUR. CIRCUIT2 "2J5:ASP.SENSOR ERRH2"

53 SICUR. CIRCUIT1 "1J5:ASP.SENSOR ERR" 104 UNITA WARNING "2J6:SERP1 SENSOR ERR"

54 SICUR. CIRCUIT1 "1A9:SUPERHEAT ERR" 105 UNITA WARNING "2J7:SERP2 SENSOR ERR"

56 UNITA WARNING "1E3:AP SETBACK" 106 SICUR. CIRCUIT2 "2J5:REFR SENSOR ERR"

57 UNITA WARNING "1E6:COMP PR" 107 SICUR MACCH "0A4:ANTIGELO C2"

58 SICUR. CIRCUIT1 "1E6:COMPR 1 SIC." 190 SICUR. NETWORK "0U4:PROBLEMA PCB COM"

59 SICUR. CIRCUIT1 "1E6:COMPR 2 SIC." 191 SICUR. NETWORK "0CA:ERR SENS OUT"

60 SICUR. CIRCUIT1 "1J3:MAN.SENSOR ERR2" 192 SICUR. NETWORK "0C9:ERR SENS ENT"

61 SICUR. CIRCUIT1 "1F3:ALTO MAND.TEMP2" 194 SICUR. NETWORK "0U4:SW VERSION ERR"
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